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(54) Bezeichnung: Zeckenzange

(57) Hauptanspruch: Zeckenzange (1) zum Entfernen eines
Zeckenkorpers (10) von einem Lebewesen (20), umfassend
einen ersten Zangenarm (2) und einen zweiten Zangenarm
(3), die jeweils einen Greifabschnitt (4) mit einem freien Ende
(5) zum Greifen und Herausziehen des Zeckenkorpers (10)
aus dem Lebewesen (20) und einen Betatigungsabschnitt
(6) ausgebildet haben;

gekennzeichnet durch

ein elastisches Mittel (9) zwischen den Greifabschnitten (4)
und den Betatigungsabschnitten (6), um den ersten Zan-
genarm (2) und den zweiten Zangenarm (3) gegeneinander
um eine virtuelle Achse (A) zu verschwenken;

wobei die beiden freien Enden (5) der Greifabschnitte (4) zu-
sammen in einer gemeinsamen Linie (13) enden; und
wobei der erste Zangenarm (2) und der zweite Zangenarm
(3) jeweils einen ebenen Flachenabschnitt (11, 12) aufwei-
sen, die durch das elastische Mittel (9) in Form- und Kraft-
schluss zusammenwirken.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Zeckenzange zum
Entfernen eines Zeckenkdrpers von einem Lebewe-
sen.

[0002] Zeckenzangen sowie andere Vorrichtungen
zum Entfernen von Zeckenkérpern aus dem Korper
von Lebewesen sind aus dem Stand der Technik be-
kannt.

[0003] Beispielsweise offenbart die deutsche Pa-
tentanmeldung DE 10 2004 044 189 A1 eine Kal-
tespray-Zeckenzange, die ein Aufnahmerohr fiir ein
Behaltnis zur Aufnahme von Kaltespray aufweist.
Das Aufnahmerohr ist eine Fingergegenhaltevorrich-
tung fir die Druckausubung auf das Behaltnis. Im
Aufnahmerohr befindet sich eine Bohrung zur Auf-
nahme fiir das Behaltnis und Uber ein Zufuhr-Rohr
wird das Kaéltespray zur Zecke geleitet.

[0004] Die deutsche Patentanmeldung
DE 199 13 210 A1 offenbart eine Zeckenzange aus
einem langlichen Griff und zwei an dessen vorde-
rem Ende angebrachten Zangenhebeln. lhre vorde-
ren Enden bilden einen Greifer, der sich 6ffnet, wenn
die hinteren Enden gegen die Kraft einer Ruckstellfe-
der zusammengedrickt werden. Die den Greifer bil-
denden vorderen Enden der Zangenhebel bestehen
aus einem elektrisch leitenden Material und sind tber
isolierte Leiter und einen Schalter an einen im Griff in-
stallierten, mit einer Stromquelle verbundenen Hoch-
spannungsgenerator anschlieRbar.

[0005] Die deutsche Patentanmeldung
DE 198 60 172 A1 offenbart eine automatische Ze-
ckenzange mit einer Greifereinrichtung, die durch ei-
ne Greiferhilse willkurlich zu 6ffnen und zu schlieRen
ist und die dem Ergreifen einer Zecke dient. Die Ze-
ckenzange ist auRerdem mit einem Drehantrieb ver-
sehen, mit dem die Greifereinrichtung drehend an-
treibbar ist. Das Ausziehen einer Zecke erfolgt somit
in wenigen Sekunden automatisch.

[0006] Eine weitere Zeckenzange st in der
DE 196 52 218 A1 offenbart. Die Zeckenzange be-
steht aus zwei sich kreuzenden Zangenarmen, wel-
che an ihren freien Enden mit Greifbacken versehen
sind. An ihren anderen Enden sind die Zangenarme
miteinander verbunden. Mit einem durch die Greif-
backen gebildeten Maul kann ein Zeckenkérper er-
griffen werden, Die aneinanderliegenden Greifkanten
kénnen gegen eine Federvorspannung gedffnet wer-
den.

[0007] Nachteilig bei den oben genannten Zeckenz-
angen ist, dass sie einen komplizierten Aufbau ha-
ben, teuer in der Herstellung und kompliziert in der
Anwendung sind.
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[0008] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ei-
ne einfach handhabbare Zeckenzange zu schaffen,
die Zecken sicher und auf einfache Weise von ei-
nem Lebewesen entfernt und kostengiinstig herstell-
bar ist.

[0009] In einer Ausfiihrungsform umfasst die erfin-
dungsgemale Zeckenzange zum Entfernen eines
Zeckenkdrpers von einem Lebewesen einen ersten
Zangenarm und einen zweiten Zangenarm, die je-
weils einen Greifabschnitt mit einem freien Ende
zum Greifen und Herausziehen des Zeckenkdrpers
aus dem Lebewesen und einen Betatigungsabschnitt
ausgebildet haben. Erfindungsgemal ist ein elasti-
sches Mittel zwischen den Greifabschnitten und den
Betatigungsabschnitten vorgesehen, um den ersten
Zangenarm und den zweiten Zangenarm gegenein-
ander um eine virtuelle Achse zu verschwenken. Die
jeweiligen beiden freien Enden der Greifabschnitte
enden zusammen in einer gemeinsamen Linie. Der
erste Zangenarm und der zweite Zangenarm wei-
sen jeweils einen ebenen Flachenabschnitt auf, die
durch das elastische Mittel in Form- und Kraftschluss
zusammenwirken. Vorteilhaft bei dieser erfindungs-
gemalen Ausgestaltung der Greifabschnitte der Ze-
ckenzange ist, dass eine Zecke oder ein anderes
kleines Tier entlang der dufleren gemeinsamen Li-
nie und zwischen den zusammengedriickten, einan-
der gegenuber liegenden ebenen Flachenabschnit-
ten sicher aufgenommen und aus einem Lebewe-
sen beziehungsweise Wirtskorper sicher herausge-
zogen werden kann. Dabei ist der Aufbau einfach
und die Zeckenzange kann kostengunstig hergestellt
werden. Der Vorteil der sichereren Zeckenentfernung
im Vergleich zu bereits auf dem Markt erhaltlichen
Vorrichtungen zum Entfernen von Zeckenkdrpern be-
steht in der flachigen Ausarbeitung der freien Enden
der Greifabschnitte. Dadurch kommt es zu einer bes-
seren und schonenderen Druckverteilung auf den Ze-
ckenkdrper. Der Zeckenkorper wird nicht so stark ge-
quetscht im Vergleich zu den anderen Vorrichtungen
zum Entfernen von Zeckenkoérpern aus dem Stand
der Technik mit eher spitzen, punktférmigen Greifen-
den. Gerade das Quetschen der Zecke sollte vermie-
den werden, da andernfalls bei der Entfernung noch
Krankheitserreger aus der Zecke in den Wirt gedruckt
werden.

[0010] Die ersten und zweiten Zangenarme sind ub-
licherweise schenkelartig ausgebildet. Durch Zusam-
mendrucken der beiden Zangenarme an einem En-
de offnet sich das andere Ende, das heil’t die frei-
en Enden der beiden Greifabschnitte werden ausein-
ander gebogen. Wird die Zeckenzange losgelassen,
drickt die Kraft des elastischen Elements die ersten
und zweiten Zangenarme wieder zusammen.

[0011] In einer bevorzugten Ausfuhrungsform der er-
findungsgemafRen Zeckenzange weisen die beiden
freien Enden der Greifabschnitte jeweils eine dulle-
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re konvexe Krimmung auf, die in der gemeinsamen
Linie zusammen enden. In einer alternativen bevor-
zugten Ausfuhrungsform der erfindungsgemafen Ze-
ckenzange weisen die beiden freien Enden der Grei-
fabschnitte jeweils eine duRere Abschragung auf, die
in der gemeinsamen Linie zusammen enden.

[0012] In weiteren Ausfiihrungsformen sind die Zan-
genarme jeweils als ein einstlckiges Teil ausgebil-
det; und/oder der Federbereich ist als gemeinsamer
Federbereich an den beiden Enden der Zangenarme
ausgebildet, an denen die Zangenarme miteinander
verbunden sind; und/oder das elastische Mittel ist ei-
ne Spiralfeder, die die virtuelle Achse umgibt und liegt
am ersten Zangenarm und am zweiten Zangenarm
an.

[0013] Anhand der beigefugten Zeichnungen wer-
den nun die Erfindung und ihre Vorteile durch Aus-
fuhrungsbeispiele naher erldutert, ohne dadurch die
Erfindung auf das gezeigte Ausflihrungsbeispiel zu
beschranken. Die Grofienverhaltnisse in den Figuren
entsprechen nicht immer den realen Gréfenverhalt-
nissen, da einige Formen vereinfacht und andere For-
men zur besseren Veranschaulichung vergrofRert im
Verhaltnis zu anderen Elementen dargestellt sind.

Fig. 1 zeigt eine Seitenansicht einer bevorzug-
ten Ausfiuhrungsform der erfindungsgemafien
Zeckenzange, wobei die beiden freien Enden
der Greifabschnitte jeweils eine dufl’ere konve-
xe Krimmung aufweisen, und wobei die bei-
den Greifabschnitte der Zangenarme geschlos-
sen sind.

Fig. 2 zeigt eine perspektivische Ansicht der Ze-
ckenzange nach Fig. 1, wobei die beiden Greif-
abschnitte der Zangenarme leicht getffnet sind
und einen Zeckenkérper haltern.

Fig. 3 zeigt eine Detailansicht der beiden Greif-
abschnitte nach Fig. 2.

Fig. 4 zeigt eine Seitenansicht einer anderen
bevorzugten Ausfihrungsform der erfindungs-
gemalien Zeckenzange, wobei die beiden frei-
en Enden der Greifabschnitte jeweils eine aulte-
re Abschragung aufweisen, und wobei die bei-
den Greifabschnitte der Zangenarme geschlos-
sen sind.

Fig. 5 zeigt eine perspektivische Ansicht der Ze-
ckenzange nach Fig. 4.

Fig. 6 zeigt eine perspektivische Ansicht der Ze-
ckenzange nach Fig. 1.

[0014] Fir gleiche oder gleich wirkende Elemente
der Erfindung werden identische Bezugszeichen ver-
wendet. Ferner werden der Ubersicht halber nur Be-
zugszeichen in den einzelnen Figuren dargestellt, die
fur die Beschreibung der jeweiligen Figur erforder-
lich sind. Die Figuren stellen lediglich Ausfiihrungs-
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beispiele der Erfindung dar, ohne jedoch die Erfin-
dung auf die dargestellten Ausfihrungsbeispiele zu
beschranken.

[0015] Fig. 1 zeigt eine Seitenansicht einer bevor-
zugten Ausfuhrungsform der erfindungsgemaRen Ze-
ckenzange 1 zum Entfernen eines Zeckenkdrpers 10
(siehe Fig. 2 und Fig. 3) von einem Lebewesen (sie-
he ebenfalls Fig. 2 und Fig. 3). Die Zeckenzange 1
umfasst einen ersten Zangenarm 2 und einen zweiten
Zangenarm 3. Jeder Zangenarm 2, 3 hat einen Grei-
fabschnitt 4 mit einem freien Ende 5 zum Greifen und
Herausziehen des Zeckenkorpers 10 aus dem Lebe-
wesen 20 und einen Betatigungsabschnitt 6 ausgebil-
det. Ein elastisches Mittel 9 ist zwischen den Greifab-
schnitten 4 und den Betatigungsabschnitten 6 vorge-
sehen, um den ersten Zangenarm 2 und den zweiten
Zangenarm 3 gegeneinander um eine virtuelle Ach-
se A zu verschwenken. Erfindungsgemaf enden die
beiden freien Enden 5 der Greifabschnitte 4 zusam-
men in einer gemeinsamen Linie 13, die in der Seiten-
ansicht nach Fig. 1 nur als Punkt sichtbar ist, in Fig. 6
jedoch besser als Linie erkennbar ist. Der erste Zan-
genarm 2 und der zweite Zangenarm 3 weisen jeweils
einen ebenen Flachenabschnitt 11 beziehungsweise
12 auf, die durch das elastische Mittel 9 in Form- und
Kraftschluss zusammenwirken.

[0016] In der bevorzugten Ausfihrungsform nach
Fig. 1, also auch nach den Fig. 2, Fig. 3, Fig. 6, wei-
sen die beiden freien Enden 5 der Greifabschnitte 4
weisen jeweils eine duere konvexe Krimmung 14
auf. Beide duferen konvexen Krimmungen 14 en-
den zusammen in der gemeinsamen Linie 13. Durch
diese Konstruktion entsteht ein spitzes lineares En-
de an den freien Enden 5 der Greifabschnitte 4,
mit welchem spitzen linearen Ende der Zeckenkdr-
per 10 oder ein anderes entsprechendes Tier sicher
aus dem Lebewesen 20 gegriffen und herausgezo-
gen werden kann, da auf diese Weise die Kontaktfla-
che der Zeckenzange 1 mit dem Lebewesen 20 mi-
nimiert ist.

[0017] In der Darstellung nach Fig. 1 sind die bei-
den Greifabschnitte 4 der Zangenarme 2, 3 geschlos-
sen. Fig. 2 zeigt eine perspektivische Ansicht der Ze-
ckenzange 1 nach Fig. 1, wobei die beiden Greifab-
schnitte 4 der Zangenarme 2, 3 leicht gedffnet sind
und einen Zeckenkdrper 10 haltern. Fig. 3 zeigt ei-
ne Detailansicht der beiden Greifabschnitte 4 nach
Fig. 2. Fig. 6 zeigt eine perspektivische Ansicht der
Zeckenzange nach Fig. 1. Alle Elemente der Fig. 2,
Fig. 3, Fig. 6 sind vorgehend im Zusammenhang mit
Fig. 1 beschrieben.

[0018] Vorteilhaft bei dieser erfindungsgemaRen
Ausgestaltung der Greifabschnitte 4 der Zeckenzan-
ge 1 ist, dass eine Zecke 10 oder ein anderes klei-
nes Tier entlang der dulReren gemeinsamen Linie 13
und zwischen den zusammengedrickten, einander
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gegeniber liegenden ebenen Flachenabschnitten 11,
12 sicher aufgenommen und aus einem Lebewesen
20 beziehungsweise Wirtskorper 20 sicher heraus-
gezogen werden kann. Dabei ist der Aufbau einfach
und die Zeckenzange 1 kann kostenglnstig herge-
stellt werden.

[0019] Ublicherweise kann der Federbereich 8 der-
art gestaltet sein, dass sich die beiden Zangenarme
2, 3 in dem Federbereich 8 aufeinander zubiegen
beziehungsweise voneinander wegbiegen, die Grei-
fabschnitte 4 der Zangenarme 2, 3 unter Federvor-
spannung aneinander liegen, wenn die Betatigungs-
abschnitte 6 nicht betatigt werden, und die Greifab-
schnitte 4 gegen die Federvorspannung zu &ffnen
sind. Der Federbereich 8 kann zwischen den Greifab-
schnitten 4 und den Betatigungsabschnitten 6 ange-
ordnet sein. Das elastische Mittel 9 kann eine Feder
sein, insbesondere eine Aulenringfeder, beispiels-
weise aus Stahl.

[0020] Fig. 4 zeigt eine Seitenansicht einer anderen
bevorzugten Ausfiihrungsform der erfindungsgema-
Ren Zeckenzange 1, wobei die beiden freien Enden
5 der Greifabschnitte 4 jeweils eine auftere Abschra-
gung 15 aufweisen, und wobei die beiden Greifab-
schnitte der Zangenarme geschlossen sind. Fig. 5
zeigt eine perspektivische Ansicht der Zeckenzange
nach Fig. 4. In dieser anderen bevorzugten Ausfuh-
rungsform nach Fig. 4 und Fig. 5 weisen die beiden
freien Enden 5 der Greifabschnitte 4 jeweils eine au-
Rere Abschragung 15 auf. Die beiden duReren Ab-
schragungen 15 enden zusammen in der gemeinsa-
men Linie 13. Auch durch diese Konstruktion entsteht
ein spitzes lineares Ende an den freien Enden 5 der
Greifabschnitte 4, mit welchem spitzen linearen Ende
der Zeckenkorper 10 oder ein anderes entsprechen-
des Tier sicher aus dem Lebewesen 20 gegriffen und
herausgezogen werden kann, da auf diese Weise die
Kontaktflache der Zeckenzange 1 mit dem Lebewe-
sen 20 ebenfalls minimiert ist.

[0021] Alle weiteren Elemente, Vorteile und zusatz-
lichen Ausfiihrungsformen zu den Fig. 4 und Fig. 5
sind bereits vorgehend im Zusammenhang mit den
Fig- 1 bis Fig. 3 und Fig. 6 beschrieben beziehungs-
weise ebenfalls anwendbar.

[0022] Die in den Fig. 1 bis Fig. 6 gezeigten ein oder
mehreren Ausnehmungen 16 sind als optional zu ver-
stehen und beschranken den Gegenstand der Erfin-
dung nicht.

[0023] Die Zeckenzange 1 ist beispielsweise als ei-
ne Zeckenklammer oder Zeckenklemme aus einer
klassischen Holzwascheklammer herstellbar, bei der
die Enden der Greifabschnitte 4 entsprechend zu
auflieren konvexen Krimmungen 14 oder dufleren
Abschragungen 15 oder anderen dufieren Formen
abgeéandert sind, solange die so entstandenen bei-
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den freien Enden 5 der Greifabschnitte 4 zusam-
men in einer gemeinsamen Linie 13 enden. Holz-
klammern werden beispielsweise aus hellen, nicht
harzenden und nicht abfarbenden Holzsorten gefer-
tigt, beispielsweise aus Birkenholz; aber auch andere
Holzarten oder andere Materialien wie beispielswei-
se Kunststoff oder ein Materialmix sind denkbar.

[0024] Bevorzugtliegen die beiden ebenen Flachen-
abschnitte 11, 12 im zusammengedrickten Zustand
und ohne Zeckenkorper 10 dazwischen parallel an-
einander.

Bezugszeichenliste

1 Zeckenzange

2 erster Zangenarm

3 zweiter Zangenarm

4 Greifabschnitt

5 freies Ende

6 Betatigungsabschnitt

8 Federbereich

9 elastisches Mittel

10  Zeckenkorper

11 ebener Flachenabschnitt
12 ebener Flachenabschnitt
13  gemeinsame Linie

14  aulere konvexe Krimmung
15  aulere Abschragung

16 Ausnehmung

20 Lebewesen, Wirtskorper
A virtuelle Achse
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Schutzanspriiche

1. Zeckenzange (1) zum Entfernen eines Zecken-
kérpers (10) von einem Lebewesen (20), umfassend
einen ersten Zangenarm (2) und einen zweiten Zan-
genarm (3), die jeweils einen Greifabschnitt (4) mit ei-
nem freien Ende (5) zum Greifen und Herausziehen
des Zeckenkorpers (10) aus dem Lebewesen (20)
und einen Betatigungsabschnitt (6) ausgebildet ha-
ben;
gekennzeichnet durch
ein elastisches Mittel (9) zwischen den Greifabschnit-
ten (4) und den Betatigungsabschnitten (6), um den
ersten Zangenarm (2) und den zweiten Zangenarm
(3) gegeneinander um eine virtuelle Achse (A) zu ver-
schwenken,;
wobei die beiden freien Enden (5) der Greifabschnitte
(4) zusammen in einer gemeinsamen Linie (13) en-
den; und
wobei der erste Zangenarm (2) und der zweite Zan-
genarm (3) jeweils einen ebenen Flachenabschnitt
(11, 12) aufweisen, die durch das elastische Mittel (9)
in Form- und Kraftschluss zusammenwirken.

2. Zeckenzange (1) nach Anspruch 1, wobei die
beiden freien Enden (5) der Greifabschnitte (4) je-
weils eine dufdere konvexe Krimmung (14) aufwei-
sen, die zusammen in der gemeinsamen Linie (13)
enden.

3. Zeckenzange (1) nach Anspruch 1, wobei die
beiden freien Enden (5) der Greifabschnitte (4) je-
weils eine dulere Abschragung (15) aufweisen, die
zusammen in der gemeinsamen Linie (13) enden.

4. Zeckenzange (1) nach einem der voranstehen-
den Anspriche, wobei das elastische Mittel (9) ei-
ne Spiralfeder ist, die die virtuelle Achse (A) umgibt
und am ersten Zangenarm (2) und am zweiten Zan-
genarm (3) anliegt.

Es folgen 2 Seiten Zeichnungen

6/8



DE 20 2019 105629 U1 2019.12.05

Anhéangende Zeichnungen

5
6 ~~ 16

Fig. 3
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Fig. 4
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