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(57) Zusammenfassung: Die vorliegende Erfindung betrifft
einen freihdndig bedienbaren elektrischen Roller, umfas-
send: ein Bodengehause (10); ein auf dem Bodengehause
(10) angeordnetes Lenkgehause (30); einen Lenkschaft (41)
mit einer an seiner unteren Peripherie montierten Druckplat-
te (43), wobei ein horizontaler Uberstand (44) auf einer Seite
der Druckplatte (43) ausgeformt ist, ein Steuerstab (45) an
der Unterseite des horizontalen Uberstandes (44) montiert
ist und ein Stopper (42) entlang der mittleren Peripherie des
Lenkschafts (41) montiert ist. Eine Lenk-Vorrichtung (50) hat
auf einer Seite eine Einfuhréffnung (51) ausgebildet. Ein Mi-
kroschalter (63) ist an der Ruckseite der Einflihréffnung (51)
montiert und weist auf einer Seite einen Erdungsstab (64)
auf. Ferner ist ein auf die Steuerung der Fahrtrichtung des
freihAndig bedienbaren elektrischen Rollers ausgelegtes Po-
tentiometer (60) vorgesehen.
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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft einen elek-
trischen Roller, insbesondere einen freihdandig be-
dienbaren elektrischen Roller, bei dem ein Fahrer zur
Lenkung wahrend der Fahrt fir Vorwarts- und Rick-
warts-Bewegungen sowie flir Richtungsanderungen
nach rechts und nach links seine Hande nicht benut-
zen braucht.

[0002] Das deutsche Gebrauchsmuster
DE 20 2008 009 332 U1 offenbart einen Ober-
schenkelsteuerungssattel zur freihandigen Bewe-
gung eines einachsigen, zweiradrigen akkubetriebe-
nen Personentransporters mit Kreiselkompasstech-
nologie zum Halten des Gleichgewichts. Die deut-
sche Patentanmeldung DE 10 2005 059 361 A1 of-
fenbart ein zweiradriges batteriebetriebenes Fahr-
zeug fur eine Person.

[0003] Fig. 1 zeigt eine perspektivische Ansicht ei-
nes vom Fahrer im Stehen zu fahrenden elektrischen
Rollers aus dem Stand der Technik. Wie in Fig. 1 ge-
zeigt, muss der Fahrer wahrend der Fahrt eines sol-
chen elektrischen Stehrollers 70 in Echtzeit die Ba-
lance zwischen den beiden Radern halten. Um die
Balance auf den beiden Radern in Echtzeit zu halten,
werden verschiedene elektrische Prozessoren, dar-
unter ein gyroskopischer Sensor, durch eine Steue-
rung gesteuert. Dadurch kénnen Vorwarts- und Rick-
wartsbewegungen sowie Richtungsanderungen nach
rechts und links des elektrischen Rollers 70 ausge-
fihrt werden.

[0004] Wenn der Fahrer beispielsweise auf dem in
Fig. 1 gezeigten elektrischen Stehroller 70 steht, die
Lenkgriffe 72 halt und seinen Korper in einem ge-
gebenen Winkel nach vorne neigt, dann erfassen
die verschiedenen Sensoren, darunter der gyrosko-
pische Sensor, diese Neigung. Daraufhin werden die
Rader in einer Neigungsrichtung derart angetrieben,
dass die Neigung rickgangig beziehungsweise kom-
pensiert wird, so dass ein Vorniberkippen des elek-
trischen Rollers 70 aufgrund der Neigung verhindert,
die Position des elektrischen Rollers 70 korrigiert und
ein sicheres Fahren gewahrleistet wird.

[0005] Wahrend der Fahrer also seine Korperba-
lance und die Stehposition zwischen den beiden
Radern einhalt, kann er die Vorwarts- oder Rick-
wartsbewegungen des elektrischen Rollers entspre-
chend der Neigungsrichtung seines Koérpers bewir-
ken. Richtungsanderungen nach links und rechts
kénnen durch Ziehen an dem linken beziehungswei-
se rechten Lenkgriff 72 bewirkt werden.

[0006] Eine gravierende Einschrankung eines elek-
trischen Stehrollers 70 aus dem Stand der Technik
ist, dass die Hande des Fahrers wahrend des Fah-
rens nicht frei sind, weil er in Stehposition die Lenk-

griffe 72 halten muss. Eine weitere Einschrankung
dieser konventionellen Bauweise liegt darin, dass ein
Halteschaft 71 mit den Lenkgriffen 72 stehend auf
dem elektrischen Stehroller 70 montiert ist. Dadurch
werden die Gesamtmale des elektrischen Stehrol-
lers 70 derart vergroRert, dass er schwerlich im Kof-
ferraum eines Automobils zu verstauen ist.

[0007] Weil der Schwerpunkt genau auf dem Hal-
teschaft 71 und den Lenkgriffen 72 liegt, also rela-
tiv hoch Uber der Fahrflache (Boden), fallt ein elektri-
scher Stehroller 70 konventioneller Bauart um, wenn
seine Energieversorgung unterbrochen wird. Um das
Umfallen zu verhindern, muss sogar bei einem ge-
parkten elektrischen Stehroller 70 die Energieversor-
gung aufrecht erhalten werden.

[0008] Die vorliegende Erfindung Uberwindet die
oben genannten Einschrankungen des Standes der
Technik. Es ist daher Aufgabe der vorliegenden Er-
findung, einen freihdndig benutzbaren elektrischen
Roller ohne herkdbmmliche Lenkgriffe und ohne einen
Halteschaft zu schaffen, so dass der Fahrer freihdn-
dig fahren kann.

[0009] Weiter ist es Aufgabe der vorliegenden Erfin-
dung, einen freihdndig benutzbaren elektrischen Rol-
ler zu schaffen, mit dem ein auf einem Sitz befindli-
cher Fahrer durch Neigung seines Kdrpers Vorwarts-
und Rickwartsbewegungen sowie durch Drehen sei-
nes Korpers nach rechts und links wahrend des Sit-
zens Richtungsanderungen nach links und rechts
ausfuhren kann, so dass die Hande des Fahrers wah-
rend des Fahrens frei sind, und so dass selbst ein
Fahrer mit einer Funktionsstérung an seinen Handen
den elektrischen Roller einfach fahren kann.

[0010] Diese Aufgabe wird durch die Merkmale des
Anspruchs 1 geldst. Vorteilhafte Ausgestaltungen
sind in dem Unteranspruch gekennzeichnet.

[0011] Die erfindungsgemalle Losung der oben ge-
nannten Aufgaben sieht einen freihandig benutzba-
ren elektrischen Roller vor, der ein Bodengehause
aufweist, in dem eine Steuerung mit verschiedenarti-
gen Sensoren, darunter ein gyroskopischer Sensor,
angeordnet und Batterien und Motoren untergebracht
sind. Des Weiteren ist ein Raderpaar am Bodenge-
hause montiert mit je einem Rad an jeder Seite. Da-
durch kann ein Neigungswinkel des Kdérpers eines
Fahrers detektiert und gemall des detektierten Er-
gebnisses die Fahrt des Rollers ausgefiihrt werden.
Der erfindungsgemafe freihandig benutzbare elektri-
sche Roller umfasst zudem ein am Bodengehaduse
angeordnetes Lenkgehaduse; einen Lenkschaft, der
am Inneren des Lenkgehduses derart einfihrbar an-
geordnet ist, dass ein Sitz an einem oberen Endbe-
reich des Lenkschafts anbringbar ist, und dass der
Sitz Uber ein unteres Ende des Lenkschafts mit ei-
ner Lenk-Vorrichtung verbindbar ist, wobei entlang
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der unteren Peripherie des Lenkschafts eine Druck-
platte angebracht ist, ein horizontaler Uberstand an
einer Seite der Druckplatte ausgeformt ist, wobei ein
Steuerstab auf der Unterseite des horizontalen Uber-
standes angebracht ist, und ein Stopper entlang der
mittleren Peripherie des Lenkschafts zur Verhinde-
rung seines Herausldsens aus dem Lenkgehause an-
geordnet ist. An einer Seite der Lenk-Vorrichtung ist
eine Einfihréffnung zum Einfiihren des Lenkschafts
ausgebildet. Auf der Hinterseite der EinfUhréffnung
ist ein Mikroschalter zum Steuern des Antriebs der
Motoren angebracht. Ein Erdungsstab ist an einer
Seite des Mikroschalters ausgebildet. Ferner ist ei-
ne Montierdffnung zum Montieren eines Potentiome-
ters an der Vorderseite der Lenk-Vorrichtung ausge-
bildet. Das Potentiometer ist zur Steuerung von Rich-
tungsaénderungen des freihdndig bedienbaren elek-
trischen Rollers ausgelegt. Eine Manipulierplatte ist
an der oberen Peripherie des Potentiometers ange-
bracht. An einer Seite der Manipulierplatte ist eine
langliche Offnung ausgeformt. Wenn der Lenkschaft
im Inneren der Einfihréffnung der Lenk-Vorrichtung
eingeflhrt und eingepasst ist, (bt die Druckplatte ei-
nen Druck auf den Erdungsstab des Mikroschalters
aus, so dass der Steuerstab in die langliche Offnung
der Manipulierplatte eingefiihrt werden kann.

[0012] In einer bevorzugten Ausfiihrungsform der
Erfindung ist eine erste Feder zwischen dem an ei-
ner Seite der Druckplatte ausgeformten horizonta-
len Uberstand und einem auf der Vorderseite der
Montieréffnung der Lenk-Vorrichtung ausgeformten
ansteigenden Uberstand angeordnet. In dieser Aus-
fuhrungsform ist ferner eine zweite Feder zwischen
dem horizontalen Uberstand und einer im oberen Be-
reich des Lenkgehauses ausgeformten Montageoff-
nung angeordnet.

[0013] Der Gegenstand, die Merkmale und die Vor-
teile der vorliegenden Erfindung werden nachfolgend
anhand von bevorzugten Ausfihrungsformen unter
Bezugnahme auf die beigefligten Zeichnungen naher
erlautert. Es zeigen:

[0014] Fig. 1 eine perspektivische Ansicht eines
elektrischen Stehrollers aus dem Stand der Technik;

[0015] Fig. 2 eine perspektivische Explosionszeich-
nung eines erfindungsgemalfien freihandig bedienba-
ren elektrischen Rollers;

[0016] Fig. 3 eine perspektivische Explosionszeich-
nung eines Bodengehauses im zusammengebauten
Zustand des erfindungsgemaRen freihandig bedien-
baren elektrischen Rollers;

[0017] Fig. 4 eine perspektivische Explosionszeich-
nung des erfindungsgemafen freihandig bedienba-
ren elektrischen Rollers mit einem Lenkgehause im
zusammengebauten Zustand;

[0018] Fig. 5a und Fig. 5b unterschiedliche per-
spektivische Explosionszeichnungen der Lenk-Vor-
richtung im zusammengebauten Zustand des erfin-
dungsgemalien freihdndig bedienbaren elektrischen
Rollers;

[0019] Fig. 6a und Fig. 6b unterschiedliche per-
spektivische Explosionszeichnungen der Lenk-Vor-
richtung im zusammengebauten Zustand und des
Lenkschafts im erfindungsgemafen freihdndig be-
dienbaren elektrischen Roller; und

[0020] Fig. 7 eine perspektivische Ansicht des erfin-
dungsgemalien freihdndig bedienbaren elektrischen
Rollers im zusammengebauten Zustand.

[0021] Wie aus dem Titel der Erfindung hervorgeht,
betrifft ein Hauptmerkmal der Erfindung die freihandig
steuerbaren Vorwarts- und Rickwartsbewegungen
des elektrischen Rollers sowie seiner freihandig steu-
erbaren Richtungsanderungen nach links und rechts
wahrend der Fahrt.

[0022] Im Folgenden wird die vorliegende Erfindung
unter Bezugnahme auf die Zeichnungen detailliert er-
lautert.

[0023] Fig. 2 zeigt eine perspektivische Explosions-
zeichnung einer Ausfiihrungsform des erfindungsge-
malRen freihdndig bedienbaren elektrischen Rollers.
Fig. 3 zeigt eine perspektivische Explosionszeich-
nung einer Ausfihrungsform eines Bodengehauses
im zusammengebauten Zustand des erfindungsge-
malRen freihdndig bedienbaren elektrischen Rollers.
Wie in Fig. 2 und Fig. 3 gezeigt, ist ein Bodenge-
hause 10 an einem unteren Bereich des freihandig
bedienbaren elektrischen Rollers angeordnet. Batte-
rien 12 zur Speisung des Rollers mit Energie sind in-
nerhalb des Bodengehauses 10 montiert. Ferner ist
auf beiden Seiten des Bodengehauses 10 je ein Mo-
tor 11 montiert. Die Motoren 11 werden aus den Bat-
terien 12 mit elektrischer Energie gespeist und trei-
ben zwei Rader 14 an. Die beiden Rader 14 sind au-
Rerhalb des Bodengehduses 10 montiert. Des Wei-
teren ist eine Steuerung 13 zum Steuern der Fahrt
und der Richtungsanderungen des freihandig bedien-
baren elektrischen Rollers innerhalb des Bodenge-
hauses 10 montiert. Auf der Steuerung 13 sind ver-
schiedenartige Sensoren, insbesondere ein gyrosko-
pischer Sensor, angeordnet.

[0024] Fig. 4 zeigt eine perspektivische Explosions-
zeichnung des erfindungsgemaflen freihandig be-
dienbaren elektrischen Rollers mit einem Lenkgehau-
se im zusammengebauten Zustand. Ein Trittbrett 20,
auf das der Fahrer seine FliRe stellen und auf dem
er stehen kann, ist an der oberen Aufienflache des
Bodengehduses 10 angeordnet. Leitplatten 21 sind
an beiden Seiten und oberhalb des Trittbretts 20 zum
Schutz des Fahrers vor den rotierenden Radern 14
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angeordnet. Ferner ist ein Lenkgehause 30 an ei-
nem oberen Bereich des Trittbretts 20 angeordnet. Im
Lenkgehause 30 ist eine Lenk-Vorrichtung 50 mon-
tiert. Zudem ist ein Schllsselloch beziehungsweise
ein Schlisselkasten 31 am Lenkgehause 30 vorge-
sehen.

[0025] Fig. 5a und Fig. 5b zeigen unterschiedliche
perspektivische Explosionszeichnungen einer Aus-
fuhrungsform der Lenk-Vorrichtung 50 des erfin-
dungsgemalien freihdndig bedienbaren elektrischen
Rollers in jeweils unterschiedlichem Zustand beziig-
lich des Zusammenbaus der Lenk-Vorrichtung 50.
Fig. 6a und Fig. 6b zeigen unterschiedliche per-
spektivische Explosionszeichnungen der Lenk-Vor-
richtung 50 und des Lenkschafts 41 des erfindungs-
gemalien freihdndig bedienbaren elektrischen Rol-
lers in jeweils unterschiedlichem Zustand bezlglich
des Zusammenbaus. Fig. 5a bis Fig. 6b zeigen die
Merkmale der Ausgestaltung des erfindungsgema-
Ren bedienbaren elektrischen Rollers, die wesentlich
dafir sind, dass der Fahrer freihdndig fahren kann.

[0026] Fig.5a zeigtdie detaillierte Ausgestaltung der
Lenk-Vorrichtung 50. Die Lenk-Vorrichtung 50 ist in-
nerhalb des Lenkgehduses 30 angeordnet, wie in
Fig. 4 dargestellt. An einer ihrer Seiten ist eine Ein-
fuhréffnung 51 zur Aufnahme eines Lenkschafts 41
ausgebildet. Ferner ist ein Sitz 40, auf dem der Fahrer
sitzt, an einem oberen Endbereich des Lenkschafts
41 montiert.

[0027] Zudem ist ein Mikroschalter 63 auf der Riick-
seite der Einfuhroffnung 51 angebracht, mit dem der
Antrieb der Motoren 11 gesteuert werden kann. Fer-
ner ist ein Potentiometer 60 entlang einer Montier-
Offnung 53 eingepasst. Die Montier6ffnung 53 ist an
der vorderen Seite der Lenk-Vorrichtung 50 ausge-
formt. Durch das Potentiometer 60 kdnnen die Rich-
tungsanderungen des erfindungsgemalen freihan-
dig bedienbaren elektrischen Rollers gesteuert wer-
den. Das Potentiometer 60 ist ein Drehpotentiometer,
das wahrend der Fahrt einen Drehwinkel-abhangigen
elektrischen Widerstand erfasst. Um das Potentiome-
ter 60 anzusteuern, ist an seiner oberen Peripherie
eine Manipulierplatte 61 montiert.

[0028] Fig. 6a und Fig. 6b zeigen unterschiedliche
perspektivische Explosionszeichnungen der Lenk-
Vorrichtung 50 und einer Ausfihrungsform des Lenk-
schafts 41 des erfindungsgemalen freihdndig be-
dienbaren elektrischen Rollers in jeweils unterschied-
lichem Zustand bezlglich des Zusammenbaus. Wie
in Fig. 6a dargestellt, ist eine Druckplatte 43 entlang
einer unteren Peripherie des Lenkschafts 41 mon-
tiert, um einen Druck auf einen Erdungsstab 64 des
Mikroschalter 63 ausiiben zu kénnen. Ein horizonta-
ler Uberstand 44 ist an einer Seite der Druckplatte
43 zur Halterung einer ersten Feder 46, einer zweiten
Feder 47 und eines Steuerstabes 45 ausgeformt. Der

Steuerstab 45 ist auf der Unterseite des horizontalen
Uberstands 44 montiert. Wie in Fig. 6a gezeigt, wird
der Steuerstab 45 in eine in der Manipulierplatte 61
ausgeformten langlichen Offnung 62 eingepasst.

[0029] Des Weiteren ist ein Stopper 42 entlang der
mittleren Peripherie des Lenkschafts 41 angeord-
net. Der Stopper 42 verhindert das Herauslésen des
Lenkschafts 41 aus dem Lenkgehause 30, wenn der
Lenkschaft 41 nach oben gezogen wird.

[0030] Wie in Fig. 6a dargestellt, ist der Lenk-
schaft 41 drehbar in die EinfUhréffnung 51 einfihr-
bar. Gleichzeitig ist der Steuerstab 45 in die langliche
Offnung 62 der Manipulierplatte 61 einpassbar, die
wiederum auf dem Potentiometer 60 montiert ist. Zu-
dem ist die Druckplatte 43 entlang des Lenkschafts
41 montiert. Der Lenkschaft 41 ist oberhalb des Mi-
kroschalters 63 angeordnet, um auf den Erdungsstab
64 des Mikroschalters 63 driicken zu kdnnen, wie in
Fig. 6b gezeigt.

[0031] Ferner ist gemaRl Fig. 6b die erste Feder 46
zwischen dem an einer Seite der Druckplatte 43 aus-
geformten horizontalen Uberstand 44 und einem auf
der Vorderseite der Montieréffnung 53 der Lenk-Vor-
richtung 50 ausgeformten ansteigenden Uberstand
52 angeordnet. Die zweite Feder 47 ist zwischen dem
horizontalen Uberstand 44 und einer im oberen Be-
reich des Lenkgehduses 30 ausgeformten Montage-
Offnung 32 angeordnet. Im Folgenden werden die
Funktionen der Lenk-Vorrichtung 50 und des Lenk-
schafts 41 anhand des Betriebsablaufs des erfin-
dungsgemalien freihdndig bedienbaren elektrischen
Rollers erlautert.

[0032] Fig. 7 ist eine perspektivische Ansicht einer
Ausfuhrungsform des erfindungsgemalien freihdndig
bedienbaren elektrischen Rollers im zusammenge-
bauten Zustand. Wenn ein Schlissel in den Schliis-
selkasten 31 beziehungsweise in das Schliisselloch
eingefihrt und dann gedreht wird, werden die Batte-
rien 12 aktiviert und der Roller in einen Anfangszu-
stand zum Starten des Fahrens versetzt.

[0033] Gleichzeitig wird der Lenkschaft 41 unter der
Last eines auf dem Sitz 40 sitzenden Fahrers nach
unten bewegt gemal Fig. 6b. Dies wird dadurch er-
mdglicht, dass der Lenkschaft 41 erfindungsgemaf
nach unten gedriickt oder nach oben gezogen wer-
den kann, da die zweite Feder 47 zwischen der
Druckplatte 43 und der Montagedffnung 32 angeord-
net ist. Die Montagedffnung 32 ist im oberen Bereich
des Lenkgehduses 30 ausgebildet.

[0034] Wie im Vorangegangenen erwahnt ist und
wie aus Fig. 6b hervorgeht, wird, wenn der Steuer-
schaft 41 nach unten bewegt wird, die Unterseite der
Druckplatte 43, die entlang des unteren Abschnitts
des Lenkschafts 41 montiert ist, gegen den Erdungs-
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stab 64 des Mikroschalters 63 gedriickt. In diesem
Zustand befinden sich die Motoren 11 im Vorberei-
tungszustand. Das bedeutet, dass die Motoren 11 an-
getrieben werden, wenn der Fahrer seinen Kdrper in
eine solche Position beugt, dass der Erdungsstab 64
des Mikroschalters 63 gedrickt wird.

[0035] Wenn beispielsweise der Fahrer auf dem Sitz
40 sitzt, und wenn sein Koérper unter einem vorbe-
stimmten Winkel geneigt ist, wird die Neigung von
den verschiedenartigen Sensoren inklusive des gyro-
skopischen Sensors gemessen. Die Motoren 11 wer-
den dann in einem solchen Mal} angetrieben, dass
die Neigung kompensiert wird, und so dass die Rader
14 in Richtung der Neigung fahren und die Stellung
beziehungsweise Position des freihandig bedienba-
ren elektrischen Rollers im Sinne der Fahrtsicherheit
korrigiert wird.

[0036] Wenn der Fahrer vom freihdndig bedienbaren
elektrischen Roller absteigt — sei es, weil er an sei-
nem Zielort angekommen ist oder aufgrund eines un-
ebenen Untergrunds — werden die Motoren 11 in ei-
nen Zustand zuriick versetzt, in dem sie nicht mehr
drehen kénnen beziehungsweise nicht mehr ange-
trieben werden. Dies wird dadurch bewirkt, dass die
vom Gewicht des Fahrers entlastete zweite Feder 47
sich wieder elastisch zusammenzieht und somit die
Druckplatte 43 und den Erdungsstab 64 des Mikro-
schalters 63 voneinander trennt. Dadurch, dass die
Motoren 11 nicht mehr angesteuert werden, sobald
der Fahrer vom erfindungsgemalRien freihandig be-
dienbaren elektrischen Roller absteigt, werden Unfal-
le aufgrund eines fahrerlos weiterfahrenden Rollers
vermieden.

[0037] Erfindungsgemal werden die Richtungsan-
derungen des elektrischen Rollers durch Drehen des
Sitzes 40 bewirkt. Wenn der Fahrer zum Beispiel
wahrend des Fahrens seinen Korper im Hiftbereich
verdreht, wird dadurch der Lenkschaft 41 gedreht,
wie aus Fig. 6 ersichtlich ist. Zudem wird dadurch der
Steuerstab 45 mitgedreht, der am unteren Bereich
des Lenkschafts 41 montiert ist. Da sich die Manipu-
lierplatte 61 mit dem Steuerstab 45 dreht, wird folg-
lich auch das Potentiometer 60 gedreht. Insgesamt
ermdglicht somit das Drehen des Sitzes 40 eine Dre-
hung des Potentiometers 60.

[0038] Das Potentiometer 60 ist als Drehpotentiome-
ter ausgefihrt, der einen Drehwinkel der gewiinsch-
ten Fahrtrichtung in einen Widerstand Ubersetzt und
die Information bezilglich des Drehwinkels an die
Steuerung 13 iibersendet. Somit kann eine Anderung
der Fahrtrichtung des erfindungsgemafen freihan-
dig bedienbaren elektrischen Rollers durch die von
der Steuerung 13 erzeugten Signale bewirkt werden.
Nach einem durch Drehen des Sitzes 40 vollzogenen
Richtungswechsel wird der Sitz 40 durch die elasti-
sche Rickstellkraft der ersten Feder 46 in einer Posi-

tion gehalten, in der der Fahrer jederzeit nach vorne
blicken kann. Die erste Feder 46 ist zu diesem Zweck
zwischen dem ansteigenden Uberstand 52 der Lenk-
Vorrichtung 50 und dem auf der Druckplatte 43 aus-
gebildeten horizontalen Uberstand 44 angeordnet.

[0039] Wie vorbeschrieben, bendtigt der Fahrer sei-
ne Hande zur Lenkung des freihandig bedienbaren
elektrischen Rollers wahrend der Fahrt nicht. Das er-
mdglicht dem Fahrer, wahrend der Fahrt etwas ande-
res mit seinen Handen zu tun, wie zum Beispiel ein
Bild mit einer Kamera aufzunehmen. Ferner vermag
selbst ein Fahrer, der seine Hande aufgrund einer Be-
hinderung nicht benutzen kann, auf dem erfindungs-
gemalien freihandig bedienbaren elektrischen Roller
problemlos zu fahren, indem er einfach auf dem Sitz
40 Platz nimmt sowie seinen Koérper neigt und im
Huftbereich dreht.

[0040] Da die Hande zur Steuerung des freihdn-
dig bedienbaren elektrischen Rollers nicht bendtigt
werden, sind typische Bauteile eines konventionel-
len Stehrollers 70 wie ein Halteschaft 71 oder Lenk-
griffe 72 verzichtbar. Vorteilhafterweise lasst sich der
erfindungsgemale freihandig bedienbare elektrische
Roller dadurch bequem im Kofferraum eines Automo-
bils verstauen. Da der Schwerpunkt des erfindungs-
gemalien freihdndig bedienbaren elektrischen Rol-
lers im oder auf dem Bodengehause 10 liegt, tariert
sich der Roller so aus, dass er sich wie ein Steh-
aufmannchen verhalt — auch, wenn er nicht gefahren
wird und ohne eine batteriebetriebene Austarierung
seines Schwerpunkts.

Bezugszeichenliste

10 Bodengehause

11 Motor

12 Batterie
13  Steuerung
14 Rad

20  Trittbrett

21 Leitplatte

30 Lenkgehause
31 Schliisselkasten
32 Montagedffnung

40 Sitz
M Lenkschaft
42  Stopper

43  Druckplatte

44  horizontaler Uberstand
45  Steuerstab

46  erste Feder

47  zweite Feder

50 Lenk-Vorrichtung

51 Einfiihréffnung

52  ansteigender Uberstand
53  Montierdffnung

60 Potentiometer

61 Manipulierplatte
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62 langliche Offnung
63  Mikroschalter

64  Erdungsstab

70  Stehroller

7 Halteschaft

72 Lenkgriff

Patentanspriiche

1. Ein freihandig bedienbarer elektrischer Roller
mit einem Bodengehause (10), in dem eine Steue-
rung (13), auf der verschiedenartige Sensoren, um-
fassend einen gyroskopischen Sensor, angeordnet
sind, Batterien (12) und Motoren (11) aufgenommen
sind, wobei an beiden Seiten des Bodengehauses
(10) je ein Paar von Radern (14) angebracht ist, wo-
durch ein Neigungswinkel eines Korpers eines Fah-
rers detektierbar ist und das Fahren gemal des de-
tektierten Ergebnisses durchfihrbar ist, wobei der
freihdndig bedienbare elektrische Roller umfasst:
ein Lenkgehause (30), das auf dem Bodengehause
(10) angeordnet ist;
einen Lenkschaft (41), der am Inneren des Lenkge-
hauses (30) derart einfiihrbar angeordnet ist, dass
ein Sitz (40) an einem oberen Endbereich des Lenk-
schafts (41) anbringbar ist, und dass der Sitz (40)
Uber ein unteres Ende des Lenkschafts (41) mit ei-
ner Lenk-Vorrichtung (50) verbindbar ist, wobei ent-
lang der unteren Peripherie des Lenkschafts (41) ei-
ne Druckplatte (43) angebracht ist, ein horizontaler
Uberstand (44) an einer Seite der Druckplatte (43)
ausgeformt ist, wobei ein Steuerstab (45) auf der
Unterseite des horizontalen Uberstandes (44) ange-
bracht ist, und ein Stopper (42) entlang der mittleren
Peripherie des Lenkschafts (41) zur Verhinderung
seines Herausldsens aus dem Lenkgehause (30) an-
geordnet ist;
wobei an einer Seite der Lenk-Vorrichtung (50) eine
EinfUhréffnung (51) zum Einflhren des Lenkschafts
(41) ausgebildet ist, ein Mikroschalter (63) zum Steu-
ern eines Antriebs der Motoren (11) auf der Hinter-
seite der Einfuhroffnung (51) angebracht ist, ein Er-
dungsstab (64) an einer Seite des Mikroschalters (63)
ausgebildet ist, und eine Montieréffnung (53) zum
Montieren eines Potentiometers (60) an der Vorder-
seite der Lenk-Vorrichtung (50) ausgebildet ist;
wobei das Potentiometer (60) zur Steuerung von
Richtungsanderungen des freihandig bedienbaren
elektrischen Rollers ausgelegt, eine Manipulierplat-
te (61) an der oberen Peripherie des Potentiometers
(60) angebracht, und an einer Seite der Manipulier-
platte (61) eine langliche Offnung (62) ausgeformt ist;
und,
wobei wenn der Lenkschaft (41) im Inneren der Ein-
fuhréffnung (51) der Lenk-Vorrichtung (50) eingefiihrt
und eingepasst ist, die Druckplatte (43) einen Druck
auf den Erdungsstab (64) des Mikroschalters (63)
ausibt, so dass der Steuerstab (45) in die langliche
Offnung (62) der Manipulierplatte (61) eingefiihrt wer-
den kann.

2. Der freihdndig bedienbare elektrische Roller
nach Anspruch 1, wobei
zwischen dem an einer Seite der Druckplatte (43)
ausgeformten horizontalen Uberstand (44) und ei-
nem auf der Vorderseite der Montierdffnung (53) der
Lenk-Vorrichtung (50) ausgeformten ansteigenden
Uberstand (52) eine erste Feder (46) angeordnet ist;
und zwischen dem horizontalen Uberstand (44) und
einer im oberen Bereich des Lenkgehauses (30) aus-
geformten Montagedffnung (32) eine zweite Feder
(47) angeordnet ist.

Es folgen 7 Seiten Zeichnungen
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Anhidngende Zeichnungen

[Figur 1]

Stand der Technik
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[Figur 2]
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[Figur 3]
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[Figur 4]

40
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[Figur 5]
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[Figur 6]
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[Figur 7]
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